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Obr. 3 Příklad nepravé barevné fotografie pro lokalitu Mlékojedy, ukazující
koncentraci chlorofylu v každém pixelu, červená barva znamená vysokou
koncentraci chlorofylu (hodnota = 1) a modrá představuje nepřítomnost
chlorofylu, tedy jeho nulovou koncentraci (hodnota = 0)

Obr. 1a a 1b Pohled na jednotlivé parcelní
experimenty a na target pro snímkování z dronu
na pozemních snímcích

Obr. 2 Příklad pravé barevné fotografie (složení tří vlnových délek – Č, Z, M)
pro porost kapusty a zelí. Kapusta a zelí se zde dobře barevně liší. Target je v
levé dolní části pole

Lokalita: Terezín – Mlékojedy. Datum snímkování dronem: 17.10.2019

Dron DIT1 – popis a účel  

Zařízení bylo koncipováno jako bezpilotní monitorovací

zařízení pro průzkum zemědělských ploch a plodin,

optimalizované na provozní dobu letu vzhledem k velikosti

snímaných ploch. Bezpilotní prostředek provádí

snímkování zemědělské plochy za účelem vyhodnocení

stavu zemědělské plodiny a ploch pro budoucí optimalizaci

ošetřování a následné péče. Aplikace je také možná pro

vodní hospodářství – např. sledování výskytu vodního

květu na vodních plochách.

Ovládat zařízení lze manuálně či automaticky dle

zvoleného programu. Průběh letu je monitorován na

pozemní stanici přes WiFi Dual Band Ethernet.


