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Dron DIT1 — popis a ucel
Zarizeni bylo koncipovano jako bezpilotni monitorovaci

FAKULTA i
ELEKTROTECHNICKA
CVUT V PRAZE

Ing. Marie Manasova, Ph.D.
VS uditel, specialista v oboru ochrany

zarizeni pro pruzkum zemédélskych ploch a plodin,
rostlin, KOR

Ing. Martin Saska, Dr. rer. nat.

vedouci vyzkumny pracovnik - multirobotické

optimalizované na provozni dobu letu vzhledem k velikosti
systémy, autonomni drony

snimanych  ploch. Bezpilotni prostfedek  provadi

snimkovani zemedelské plochy za ucCelem vyhodnoceni
Ing. Tomas Baca

zaméstnanec a Ph.D. student - multirobotické
systémy, autonomni drony

stavu zemedelské plodiny a ploch pro budouci optimalizaci

Ing. AleS Klement, Ph.D.
VS utitel, specialista v oboru
pedologie a ochrany pld, KPOP

oSetfovani a nasledné pécCe. Aplikace je také mozna pro

vodni hospodarstvi — napr. sledovani vyskytu vodniho

kveétu na vodnich plochach.
Ing. Vojtéch Spurny

zaméstnanec a Ph.D. student - multirobotické
systémy, autonomni drony

Ovladat zarizeni lze manualné C¢i automaticky dle

zvoleného programu. Prubéh letu je monitorovan na

pozemni stanici pres WiFi Dual Band Ethernet.
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. o ) . ) ) _ o ) ) g Obr. 3 Priklad nepravé barevné fotografie pro lokalitu Mlékojedy, ukazujici
Obr. 1a a 1b Pohled na jednotlivé parcelni Obr. 2 Priklad pravé barevné fotografie (slozeni tri vinovych délek — C, Z, M) koncentraci chlorofylu v kaidém pixelu, Zervena barva znamena vysokou
experimenty a na target pro snimkovani z dronu pro porost kapusty a zeli. Kapusta a zeli se zde dobre barevné lisi. Target je v koncentraci chlorofylu (hodnota = 1) a; modra predstavuje nepfitomnost
na pozemnich snimcich levé dolni Casti pole chlorofylu, tedy jeho nulovou koncentraci (hodnota = 0)




